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1号機 「手羅」 （シュラ） 2号機 「八城」 （ヤシロ） 3号機 「双救」 （ソウキュウ） 

自由度の高いアームで目の前の 
ガレキを取り除いていきます 

ダイナミックでパワフルな動きで 
浪漫溢れた機体です 

2つのベルト機構でどんな向きの 
ダミヤンも救助できます 

この3機体でスピーディーにかつセーフティーに救助します！ 


