
SHIRASAGI 
兵庫県立大学 ロボット研究会 

１号機 「先駆」 （サキガケ） ２号機 「羽衣」 （ハゴロモ） ３号機 「走舞」 （ソウブ） 

クローラとタイヤのハイブリッド機構で 
険しい道を乗り越えます 

ダミヤンをカバーで守りながら 
やさしく救助します 

角度を変えられるベルトコンベアで 
新ガレキからダミヤンを助けます 

災害現場に合わせたレスキュー活動を目指します！ 


