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1号機は双腕アームとリーダーフォロワー制御で柔軟な救助を実

現し，2号機は搬送や作業に対応．

クローラー型の3〜8号機と多脚型の9〜14号機は群での探査と情

報共有を行い，定点カメラとしても機能．

全機が連携し，災害現場での迅速かつ的確な救助活動を支援し

ます．

芝浦工業大学マイクロロボティクス研究室

量産型でも心は一つ．災害現場にQoQ（コク）と愛をお届けします．
仲間と技術の力で，誰一人取り残さない救助を目指します．


