
1号機「あんず」 

昇降機能のついたフォークリフトのようなアームで、地面や高所にいる
要救助者を救助 また、段差を乗り越えられるタイヤで、二階での救助
活動も行えます。 

 

2号機「よろず」 

先端にゴムを巻きつけたアームで瓦礫除去！   

背面に救助物資を収納し、各エリアでデポジットします。 

 

3号機「にごー君」 

要救助者の探索に特化したロボット！ 上下左右360°探索可能なカメラ
や、ライトをとりつけ暗所での探索を可能にします。 
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レスキューロボットコンテスト2024 

シンプルなロボットで、迅速にレスキューをします！ 


