
一号機「幸甚」 

クローラで悪路・階段を走破、5つのモーターで 

自由度の高いアーム、どんな場所・状況でも救助をする！ 

 

二号機「兵」 

速度の出るタイヤで鈍足な一号機をカバーする！ 

小回り、機構の硬さを活かし迅速な救助！ 

神戸市立高専 レスキューロボットコンテストチーム 

レスキューロボットコンテスト2024 

安定と挑戦の二機体制、 

半年間の努力を発揮できるよう頑張ります！！ 


