
１号機「アイコ」： 

ダミアンを色々な角度から優しく救助するシャッターとがれき
を撤去するアームを搭載したロボットです。 

シャッターの動きがかっこよく、見どころです。 

 

２号機「ユウコ」： 

がれきなどによる不整地や階段も走破できる6脚歩行ロボットで

す。救助する際は救助者の首と腰、脚を支え、負担がかからな
いように優しく運びます。 

大阪工業大学 梅田ロボットプログラミング部 

レスキューロボットコンテスト2024 

こんにちは！ウーパールーパーです！ 

去年よりも進化した僕たちの姿をご覧ください！ 


