
・１号機(ひとしくん)
メカナムとクローラーを切り替えることでどのような状況でも
走破することができる

・２号機(ふとしくん)
折り畳みベルトコンベアを用いて安定した救助を行う

・３号機(さとしくん)
支援落としやアームを搭載して救援を行う

東京都立産業技術高専荒川キャンパス

レスキューロボットコンテスト2023

走行方法を切り替えることで、どんな場所でも
迅速で、安全な救助を目指します！


