
1号機「ブリンガー」
ライトと大径メカナムホイールにより、どこでも救助活動を行
えます。また、メカナムホイールにより精密な動作が可能です。

2号機「リムーバー」
機体前面のバンパーとメカナムホイールにより、路上の障害物
を容易に除去できます。
また、小さなガレキは背面の3軸アームで的確に除去します。
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様々な状況に対応できる、
柔軟性の高い救助活動を目指します！！


