
・１号機
がれき・階段が走破が可能なサブクローラーを搭載。

・２号機
上階から素早く要救助者を下せるジャッキを搭載。

・３号機
振動を軽減し、要救助者を優しく搬送できるサスペンションを
搭載。

・４号機
がれき除去、救援物資の提供などができる７軸アームを搭載。

愛知工業大学レスキューロボット研究会

レスキューロボットコンテスト2023

要救助者とオペレーターの両方に
「やさしい」救助を目指します。


