
１号機「NeeBoMan」
ロッカーボギー機構に搭載した独立ステアリングをメカナムホ
イールに変更し、昨年より狭い場所での救助活動を実現！

2号機「Simple Fighter」
横移動できるメカナムクローラーを搭載！
無限軌道を前後分離から左右分離に変更し、昨年より段差走破
性能が向上！

チームホビーロボット（社会人有志チーム）

レスキューロボットコンテスト2023

“不整地走破と全方向移動の両立“を実現し
迅速かつやさしい救助活動を目指します！


