
1号機「ロミオ」：
ダミヤンをどの角度からも優しく救助するために開発した大き
なコンベアと自由度の高いアームが特徴的なかっこいいロボッ
トです。

2号機「ジュリエット」：
不整地に強く，階段を走破できる6脚歩行のロボットです。ダミ
ヤンの首下、腰、脚裏の3ヵ所をやさしく包み込み，救助します。

大阪工業大学梅田ロボットプログラミング部

レスキューロボットコンテスト2023

こんにちは！ウーパールーパーです！今年もレスコンに
新風を吹き込みます。よろしくお願いします！


