
大阪府立都島工業高校

都工機械電気

走行性能向上と優しい救助を目指しました。

最後まであきらめずに頑張ります！

１号機「アーモ」 ハンド部分にカメラを持つ多軸

アームを装備し、支援物資の提供

を確実に行えます。サスペンション

付きのクローラで安定走行が可能。

２号機「アポロ」 階段走行時にクローラーでの走行

を助ける補助輪を装備。多軸アーム

で細やかながれき撤去作業が可能。


