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Fukaken

誰もが簡単なロボットの操作をできることを

目標に、迅速で丁寧な救助活動を行います。

1号機「アインス・リフト」

上昇機構によって2号機を2階へと持ち上げます。

2号機「アインス・チャイルド」

経路を記憶して半自動で被災者を搬送してくれます。

3号機「ツヴァイ・エイド」

被災者の救助を行います。2号機と協力して素早い
救助活動を行います。

4号機「ドライ・フラット」

瓦礫の除去や、被災者へ補給物資提供を行います。


