
富山大学ロボコンプロジェクト

富ロボレスキュー

要救助者への第一に考えた優しい救助を

目指して頑張ります。

１号機「501改」 足場の悪い環境での情報収集や要

救助者の救助を目的としたロボット。

２号機「502改」 ガレキの除去や要救助者を救助、

搬送するためのロボット。

1号機で救助を行う環境での情報や要救助の位置を
把握するのと共に2号機でガレキを除去しつつ要救助
者への支援物資の提供や救助を行うことで、迅速な救
助を目指します。


