
チームホビーロボット（社会人有志チーム）

チームホビーロボット

実地大会初出場の新米チームです。

不整地走破と全方向移動の両立を目指します。

【１号機】

ロッカーボギー機構と独立ステアリング機構を組み合
わせる事で不整地での全方向移動を可能にし、要救
助者や瓦礫への迅速なアプローチを実現する

【２号機】

足回りは無限軌道とメカナムホイール機構を併せ持っ
たメカナムクローラーを用いることで不整地の走破と全
方向移動を可能にし、要救助者や瓦礫への迅速なア
プローチを実現する


