
大阪電気通信大学 自由工房

救命ゴリラ！！

救命ゴリラ！！の新たなる挑戦！！

チームワークで安心・安全を提供します

１号機「Hawk」

階段走破を可能にする特殊な形状のタイヤを搭載し
た小型の探索・支援機体。

２号機「Aranea」

スロープ展開機構を搭載した支援機体。

３号機「Ibex」

救助機構の傾き角を自動調節可能な救助機体。

４号機「Tortoise」

不整地走破やガレキ除去が可能な救助機体。


