
熊本震災の体験を生かし、実
際の災害を想定したロボット
を開発しています。 

操作を単純化し操作する人
が直感的で安心・安全に救助
できるように。 

1号機 
支援物資
を迅速に
運搬 

2号機 
家ガレキを
効率的に 

対応 

3号機 
複数のカメラ
で安全かつ 

確実な救助を 


