
Rescue Robot Contest -2
　　-レスキューロボットコンテスト-

発表　　：ミッション遂行にあたって各チームは，自分たちのレスキュー活動
　　　　　に対する考え方を披露．発表時間は５分．
スタート：全てのロボットはロボットベースに待機．ミッション開始とともに
　　　　　ベースゲートを通り，レスキューダミー救助へと向かう．
ゴール　：全てのレスキューダミーを救出してロボットベースにつれて帰る．
　　　　　タイムリミットは１５分．
操縦　　：ロボットの操縦者は直接被災区域を見ることができない．操縦はロ
　　　　　ボットに装着されている無線カメラとヘリテレから送られてくる映
　　　　　像を頼りに行う．
機器貸与：各チームには，無線カメラ３台と６ｃｈ無線操縦機器セット３セッ
　　　　　トが貸与される．

RRCの概要

80 120

　ロボットベース　
　120×120

80

120

私有地エリア
(厚さ1.2)

680

80

1000

高さ10の壁120

少しでこぼこな
場所

80

センターライン

40

段差なし
高さ45のゲート（ベースゲート）

ハイウェイ

実験フィールド（片面）ガ
レ
キ 680

道路

被災区域

単位はｃｍ


