
Rescue Robot Contest -1
　　-レスキューロボットコンテスト-

レスキューダミー

第１回レスキューロボットコンテスト用ダミー
　　「ダミヤン」誕生！
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体重　４５０ｇｆ

脚（３自由度）

腕（３自由度）

引っ張りセンサ

引っ張りセンサ

引っ張りセンサ

引っ張りセンサ

PIC16F877

体表センサ

無線ユニット

006P型
乾電池

アンテナ

３軸加速度
センサ

痛みや不快感に対応す
　る物理量を数値化．
計測が目的ではないが，
　10％程度の範囲で再現
　性．個体差に対応．
要救助者を模擬．
計測データを１秒間に
　数回～10回程度無線伝
　送．最低4体分同時．
電池駆動最低30分．

コンセプト

[P]

受信機

計算機


