
チーム名 みやこう き かい でんき 

都 工 機 械 電 気 

団体名 

  大阪市立都島工業高校 機械電気科 

＊チーム名の由来 

   大阪市立都島工業高等学校・機械電気科に在学中の有志メンバーで構成された 

   チームであるため、略して、都工機械電気（みやこうきかいでんき）   

 

＊レスキュー活動上の特徴 

   『いかにダミヤンを優しく救出するか』を重点におき、レスキュー活動上必要と 

  され、チームの基本でもある『誰にでも確実に操作のできるシンプルなロボット』 

  を製作します。前大会で“救出時にダミヤンを落下させる”という事態を招き、今 

  大会ではこの教訓を生かし、低床型の搬送用ベッドを製作し、要救助者に対して本 

  体で出来るだけ近寄り、救助者の移動を出来るだけ少なくし、ベッドに乗せて搬送 

  できるロボットを製作します。 

   また、前回活躍の広域探索専用ロボットに探査、救助、搬送とマルチに活用でき 

  るように進化させ、今大会からのダミヤンの多様性にも対応するためにサイズ調整 

  ができる NEW ハンド等さまざまな工夫を凝らし製作します。 

 過去の大会でも実証済みのように、ロボット本体の操縦性を確実にし、坂道やギ 

ャップ等にも対応するために今回もキャタピラー方式としました。（ガレキおよび 

凹凸路面の走行についても何ら問題なし。）ステアリングスティックの操作量によ 

って前進、後退、ゆるやかな旋回から本体の中心を軸として回転する超信地旋回ま 

でスティック１本で操作、当然の事ながら速度制御も同等におこなえます。 

  各ロボットの詳細はロボットアイデア用紙に記載していますが、今回のレスキュー 

  活動に置いての特徴は３号機のスーパーマルチロボットと１号機です。前回の『探 

  査』専用機から『探査・救出・搬送』までこなす多機能に期待し、1号機のサイズ 

  調整ハンドがどこまで機能しやさしく救出できるかがポイントです。 

 

＊チームの紹介 

       大阪市立都島工業高等学校 機械電気科 
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(公開に当たり、個人情報を削除させていただいております。)
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