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　2011 年 3 月 11 日に発生した東日本大震災によって被災されました皆様に対し、 心よりお見舞い申し上げます。
このレスキューロボットコンテスト （略称 ： レスコン） のアイデアは、 阪神 ・ 淡路大震災の経験を踏まえて始まった
レスキューシステムの研究会の中から生まれました。 その研究会等の活動により、 日本のレスキュー技術の研究
は活発になり、 多くのレスキューロボットが開発されました。 それらロボットの中には、 今回被災した原子力発電所
の調査活動に協力しています。 一方で、 本当に役に立つレスキューシステムの構築には、  研究的な側面だけで

 はなく、 開発の継続性と社会の理解を得ることも重要です。
  　このような考えに基づいて、 本コンテストは防災やレスキューの啓発や広報を主眼において開催しています。

 レスコンは、 1/6 の模型を使っており、 参加チームの多くは高校生・高専生・大学生です。
しかし、 これは単なる 「レスキューごっこ」 ではありません。 本物のレスキューロボットに通
じるエッセンス （遠隔操縦技術、 対象物をやさしく扱う技術、 複数のロボットの協調技術な
ど） がいくつも詰まっています。 競技に参加した皆さんや見に来られた皆さんが、 防災やレ
スキューの大切さや難しさについて思いを巡らせ、 安全で安心な社会を作っていくヒントを見
つけたり、 将来、 本物のレスキューロボットの研究開発を目指したりして下さることを期待し
ています．
　また、 今回は震災復興応援特別企画を行いますので、 それら企画へのご参加 ・ ご協力も
よろしくお願いいたします。

　ここは 「国際レスキュー研究所」。 この研究所では、 レスキュー技術の評価と訓練のために、 コンテスト形式で
実験が行われている。 研究所内には大地震で倒壊した市街地を模擬した 1/6 スケールの実験フィールドが構築さ
れており、 今まさにレスキュー訓練が開始されようとしている。 今回の状況設定は次の通りである。

そこで、 遠隔操縦のレスキューロボットの出動だ！ロボットから送られる映像を頼りに、 一刻も早くガレキや障害物
 を取り除き、 レスキューダミーを優しく助け出し、 安全な場所へ運ぶことが任務である。

日時　2011 年 6 月 26 日 ( 日 )13:30 ～ 17:30　会場　神戸サンボーホール

競技会予選

レスコンへようこそ

ストーリー

　

 
 状況 1） 瓦礫の中には実験用のレスキューダミーが数体設置されている。

 状況 2） 二次災害のおそれがあり、 人間が立ち入ることができない。
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メヒャ !

　レスキューロボットコンテスト実行委員会は 「技術を学び  人と語らい  災害に強い世の中をつくる」 という理念の下で防災啓発活動を行っています。

予選について
 1 月末の期限までに応募した 25 チームのうち、 書類審査で採択された 20 チームが参加。 本選よりも簡単なルー
ルで競われ、 8 月の本選に進む 14 チームを選抜します。 　　

http://www.rescue-robot-contest.org/

同時開催行事

青サイド 赤サイド予定時刻 順番

2011 年 6 月 26 日　レスキューロボットコンテスト実行委員会　　　　　実行委員長　土井　智晴　

•セグウェイ試乗会    13:30 ～ 15:00 （受付終了 14:30）

 
近未来の乗り物 「Segway （セグウェイ）」 が会場にやっ
てきます。 自転車よりも便利な乗り物を体感してみませ
んか。 ただし、 試乗は 16 歳以上の方に限ります （年齢
を確認できるものを提示してください）。

•卓上工作機械 「巧み君」 デモ　 ユニテックシステム株式会社 13:30 ～ 17:30

身の回りにある全ての工業製品には 「工作機械」 と呼ばれる機械が深く関わって
います。 「巧み君」 は、 最新の制御技術や機械部品を多数採用した卓上工作機
械で、ナノメートル（1 ミリメートルの百万分の 1）単位でコンピュータ制御されます。
工具先端点同時 5 軸制御など、 世界最先端の技術を搭載しています。







ロボット操縦用ＰＣ

予選競技の概要

本選 ： 8 月 6 日 ( 土 ) 7 日 ( 日 ) 神戸サンボーホールにて開催！

  主  催   ： レスキューロボットコンテスト実行委員会、 兵庫県、 神戸市、 （株） 神戸商工貿易センター、
　　　　        読売新聞大阪本社
特別共催 ： 消防庁、 日本消防検定協会
特別協賛 ： 東京エレクトロンデバイス （株）
特別協力　 ： サンリツオートメイション （株）
  共  催　  ： 公益社団法人 計測自動制御学会システムインテグレーション部門、
　　　　　　　  一般社団法人 日本機械学会ロボティクス ・ メカトロニクス部門、 一般社団法人 日本ロボット学会、
　　　　　　　  レスキューロボットコンテストシーズ実行委員会
 A 協 賛   ： （株） 富士通岡山システムエンジニアリング
 B 協 賛   ： コマツ、 （株） ウィングス
 C 協 賛   ： （株） アサンテ、 アールエスコンポーネンツ （株）、 オリエンタルモーター （株）、
　　　　　　　  （株） 神戸ワイン、 ニッタ （株）、 ヒロボー （株）、 富士機械製造 （株）、 （株） フジキン、
　　　　　　　　富士テクノ工業 （株）、 マクソンジャパン （株）、 （株） 淀川製作所、 （株） ラインズオカヤマ
  協  力   ： 神戸市立青少年科学館、 大阪芸術大学、 徳島大学工学部 創成学習開発センター、 福山大学、
　　　　　　　  神戸市立工業高等専門学校、 こうべロボットスクール、 はりまロボットスクールプロジェクト、
　　　　　　　  NPO 法人 国際レスキューシステム研究機構、 ユニテックシステム （株）
  後  援   ： 近畿経済産業局、 大阪府、 兵庫県教育委員会、 神戸市教育委員会、 神戸商工会議所、
　　　　　　　 公益社団法人 関西経済連合会、 関西次世代ロボット推進会議、 NIRO 神戸ロボット研究所

・ 会場内で、 飲食および喫煙は厳禁！
・ 会場内で、 フラッシュを伴う撮影は禁止！ （レスキューロボット達が誤動作する可能性があります）
・ 会場内で、 携帯電話やゲーム機の電源をオフ！ （レスキューロボット達が誤動作する可能性があります）

注意 必ずお守りください！！

　競技会場には、 市街地を模擬した 1/6 スケールの実験フィールドがあり、 その中に要救助者を模擬したレスキュー
ダミー （愛称ダミヤン） が配置されています。 フィールドの中には、 坂道や高台や歩道橋なども設けられています。   
  各チームのロボットは、 左右のロボットベースから出動し、 レスキュー活動時間 （8 分） 内に 2 体のダミヤンを連れ
帰ります。 本選では、 コントロールルーム内でロボット搭載カメラの映像だけを頼りにロボットを操縦しなければなりま

 せんが、 予選ではフィールドの目視が可能です。
    競技は救出中のダミヤンに対するダメージと救出状況を総合した点数で評価されます。  予選ではダミヤンに対する
ダメージを審判員が判断します （本選ではダミヤンに内蔵されたセンサーでダメージを判断します）． また， 救出状
況は現場到着 （ダミヤンのいる場所に到着した）、 救出完了 （ダミヤンを道路へ救出した）、 搬送完了 （ダミヤンを
ロボットベースまで搬送した）  の 3 段階で評価します。 本選へ選抜されるのは、 やさしく救助したかを反映する確定
 ポイントの高い 9 チームです。 また、 書類審査時に選出された主催者枠 2 チーム、 アイディアを重視した選抜による
 チャレンジ枠 3 チームも本選に出場します。
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