
兵庫県立大学ロボット研究会 

「迅速な到着と安全,確実な救助・搬送」を！ 

パワフルなクローラとハイアングルカメラを
搭載し路上ガレキ,映像支援に特化した機体
です。路上を整備して他機体が “ガレキの
乗り越え”を行わずにダミヤンの搬送が出来
るように支援します。 

   １号機 

「創路（ツクミチ）」  
   ２号機 
「羽起（ハオキ）」 

   ３号機 
「救葉（スクハ）」 

前２号機「八起」をベースとし機能強化,
拡張した単独で救助活動を行う機体です。
アーム及びベッド形状を変更することで
“要救助者の負担を減らす”  また、
種々のセンサで多角的な識別を行います。 

高度な救助活動の実現をする新機体です。マス
タと同期する高度な2本のアームにより“単独
での特殊ガレキ内のダミヤン救助”を行います。
さらに、“個体認識の為のソフト面の強化”を
目指します。 

個性的な３機体でダミヤン全員の救助を目指します。 


